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CONTEXTE

 Sonceboz SA

But de l|'entreprise : Création, développement et production des systemes
mécatroniques de tres haute qualité.

Probleme : Les véhicules autonomes font appel a de nombreux capteurs pour
permettre cette autonomie de conduite. Une des problématiques est la
disponibilité de ces systemes qui est limitée par I'encrassement, ['obstruction
par des feuilles, des gouttelettes d’eau, de la poussiere, du sel, ...

Mise en situation : Nous sommes sur |'autoroute, et la caméra avant est
obstruée par des moucherons. Que se passe-t-il ? Est-ce que la voiture est
capable de dévier d'un éventuel obstacle qui pourrait apparaitre ?
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ENJEUX

* Niveau d'autonomie
Niveau 0 a5

* Type de capteurs

Caméras
LIDARSs
Radars
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PROBLEMATIQUE

Comment pourrait-on assurer la disponibilité en tout temps de
nos capteurs aux usagers dans le but de garder I'autonomie du
veéhicule pendant toute la duree d’utilisation ?
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ANALYSE DU MARCHE

Contraintes :

- Solution existante : consommation de liquide trop élevée pour le nettoyage des capteurs

- Muultiplication du nombre de capteurs dans les véhicules a assistance a la conduite
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Types de nettoyeurs automatiques des capteurs

(Ontinental > wi» TEXAS INSTRUMENTS

NETTOYAGE PAR JET D'EAU

NETTOYAGE PAR ULTRASONS
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HE IDEATION : PHASE 2
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SOLUTION

La solution que nous avons imaginée est une lentille rotative auto-nettoyante avec
une option gel de protection.

Afin de maximiser I'efficacité de notre solution, nous avons imaginé un nettoyage a
intervalle régulier et/ou uniquement lorsque le capteur est obstrué. La lentille
permet de garder le capteur constamment disponible grace a son mouvement
rotatif. De plus, une partie de la lentille baigne en permanence dans un liquide de
lavage.

Les déchets sont interceptés par un racloir en caoutchouc, et le reste des résidus
est nettoyé dans le bac contenant le liquide.

Finalement, nous avons opté pour une option gel de protection. C'est-a-dire, que la
lentille est traitée en amont afin de minimiser I'adhérence de la saleté.
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H& CONCEPT : DEMONSTRATION

AVANTAGES

* Moins de gaspillage de liquide

* Liquide non rejeté dans la nature comme les autres
solutions

* Capteurs constamment disponibles, méme pendant le
nettoyage

* Moins de pression que pour une pompe de nettoyage
traditionnelle

INCONVENIENTS

* Usure des pieces mécaniques

e Intégration de la solution dans le véhicule

= INNOVATION
CRUNCH
TIME

11



HE BUSINESS MODEL CANVAS
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RECOMMANDATIONS

Si nous avions eu plus de temps pour la conception de notre maquette, nous
aurions pu améliorer les points suivants :

Lentille incurvée pour s'adapter a la forme du véhicule

Nouvelle filiere pour les systemes de filtrage (permettra de fidéliser les clients
pour le remplacement de ces filtres)

Motoriser le systeme (start and stop)
Caoutchouc également présent a l'arriere de la lentille

Optimisation du systeme d’évacuation des déchets (éviter 'accumulation de
déchets sur les caoutchoucs)
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Point de vue du constructeur automobile
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Point de vue du conducteur
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